
ù Ã¹ÖÅñÅ ìäÅÀ¹ºç¶ ÔéÍ ÇÂÃ Çò¾Ú ÇÂ¾Õ ÇÖÃÕä òÅñÅ Ü¯ó (Sliding joint) òÆ î¹Ô¾ÂÆÁÅ ÕÆåÅ Ç×ÁÅ 

Ô¹§çÅ  þ Ü¯ ÇÕ êz¯êËñð ôÅëà ù òèä Øàä ñÂÆ ñ¯óÆºçÆ ¦ ìÅÂÆ î¹Ô¾ÂÆÁÅ ÕðòÅÀ¹ºçÅ þÍ

êzíÅòÕ ÕÅð÷ Õ¹ôñåÅ ñÂÆ êz¯êËñð ôÅëà Çò¾Ú Ô¶á ÇñÖÆÁ» Çòô¶ôåÅò» Ô¯äÆÁ» 

ÚÅÔÆçÆÁ» Ôé Í

J å¶÷ îð¯óÆçÅð ÇÖÚÅÁ ÃÇÔä Õðé ñÂÆ ôÕåÆ (High torsional strength) ÇÜÃ ÕðÕ¶ 

ÇÂÔ ×¯ñ ðÅâ Ô¹§çÆ þ, Ü¯ ÇÕ Çò¾Ú¯º Ö¯ÖñÆ (Hollow) Ô¹§çÆ þ  

J î÷ì±å Áå¶ ×áÆñÆ (Toughened and Hardened) , ÇÂé» ù ÁÅî å½ð å¶ ñÚÕ ðÇÔå 

ìäÅÇÂÁÅ Ü»çÅ ÔËÍ

J ÕÅð×ð òËñÇâ§×, ÇÂÔ ÁÅî å½ð å¶ ÕÅðìéâÅÂÆÁÅÕÃÅÂÆâ òËñÇâ§× êzÇÕÇðÁÅ éÅñ òËñâ 

ÕÆåÆ Ü»çÆ þÍ (submerged arc CO  process)2

J Ç´ÁÅôÆñ Ô¯ä ò¶ñ¶ Ã§å¹ñé Çò¾Ú ðÇÔäÅ, Ü¯ ÇÕ ÇÂ¾Õ ÇÂñËÕà¯zÇéÕ ìËñËÇÃ§× îôÆé éÅñ 

êðÇÖÁÅ Ü»çÅ þÍ

J ÇÖÚÅÁ çÅ Ø¾à å¯º Ø¾à Õ¶ºçðÆÕðé

J å¶÷ ×åÆ ÇÖÚÅÁ  (High torque) Çò¾Ú ÞàÇÕÁ» ù ØàÅÀ¹äÅÍ

J Ô§ãäÃÅðåÅ (Higher fatigue life) , ÇÂÃ î§åò ñÂÆ Ãðò¯åî ÇÕÃî çÅ ÃàÆñ òðÇåÁ» 

Ü»çÅ þÍ

é¯à : ê¯zêËñð ôÅëà ç¶ ÁÅÕÅð çÆ Ú¯ä Ô¶á ÇñÖ¶ î¹¾ãñ¶ îÅêç§â» å¶ ÁèÅðå Ô¹§çÆ ÔËÍ

J Ø¹îÅÀ± ôÕåÆ çÆ ñ×ÅåÅðåÅ  (continous operating torque)

J Ú¾ñä òÅñ¶ ÃÔÆ Õ¯ä» çÆ ñ×ÅåÅðåÅ (Continuous true running angles)

J ÇÂ¾Ûå Ã¶òÅ ÁòèÆ  (Desired service life)

J ôÕåÆ ÃÅèé  (Power source)

Ã»Þ¶ Ü¯ó çÆ òðå¯º àÅðÕ åìçÆñ Õðé ñÂÆ À¹æ¶ ÕÆåÆ Ü»çÆ þ ÇÜæ¶ ç¯ ôÅëà» Ü¹óçÆÁ» ÔéÍ 

î¯àð òÅÔé ç¶ àð»ÃÇîôé êzì§è Çò¾Ú î¹¾Ö àð»ÃÇîôé ôÅøà, ê¯zêËñð ôÅëà Áå¶ ÇâëðËºôÆÁñ 

êÆéÆÁé ôÅëà ÇÂÕ¯ Ã¶è Çò¾Ú éÔÆº Ô¹§çÆÁ» Áå¶ ÇÂÃ ñÂÆ ÇÂé·» Çò¾Ú Ã»Þ¶ Ü¯ó» ðÅÔÆº Ãì§èå ÃæÅêå 

êz¯êËñð ôÅëà ñÂÆ ñ¯óÆºçÆÁ» ÚÆ÷»

Ã»Þ¶ Ü¯ó  (Universal Joint) 

Í
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ÕÆåÅ Ü»çÅ þ, Ü¯ ÇÕ î¹¾Ö àð»ÃÇîôé ôÅëà Áå¶ êz¯êËñð ôÅëà ù ÁÅêÃ Çò¾Ú Ü¯óç¶ ÔéÍ  ÇÂ¾Õ Ô¯ð 

Ã»ÞÅ Ü¯ó êz¯êËñð ôÅëà ç¶ ç±Ü¶ êÅÃ¶ ù ÇâøðËºÃÆÁñ êÆéÆÁé ôÅëà éÅñ Ü¯óçÅ þÍ ÇÂÃ ñÂÆ ÇÂé·» 

Çå§é» ÃÅøà» ÇòÚÅñ¶ Ã§ì§è ñÚÕÆñÅ Ô¹§çÅ þ Áå¶  ÇÂ¾Õ ç±Ãð¶ éÅñ Õ¯ä Çò¾Ú Ô¹§çÅ þÍ Ã»ÞÅ Ü¯ó àÅðÕ 

çÅ Ã§ÚÅð Õ¶òñ ÇÂ¾Õ ÖÅÃ Õ¯ä Çò¾Ú ÔÆ éÔÆº Ã×¯º Õ¯ä» ç¶ ñ×ÅåÅð ìçñä çÆ Ã±ðå Çò¾Ú òÆ Ã§ÚÅð 

ïÕÆéÆ ìäÅÀ¹ºçÅ þÍ

ÇÂ¾Õ ÃèÅðé Ã»Þ¶ Ü¯ó Çò¾Ú ç¯  Y  ÇÕÃî ç¶ Áó â§â¶ (Yokes) Ô¹§ç¶ Ôé,  ÇÂ¾Õ ÚñÅÀ¹ä òÅñÆ 

ôÅøà Áå¶ ç±ÜÅ Ú¾ñä òÅñÆ ôÅëà å¶ ñ¾Ç×ÁÅ Ô¹§çÅ þ, Áå¶ ÇÂé·» ç¶ Çò¾Ú¯º çÆ ÁÅð êÅð ¦ Øä òÅñ¶ 

à¯à¶ ù ÒÃêÅÂÆâðÓ ÇÕÔÅ Ü»çÅ þÍ ÃêÅÂÆâð ç¶ ÚÅð ÇÕ§×ÇðÁ» ù àð¹éÆÁé (Trunious)  ÇÕÔÅ Ü»çÅ 

þ Ü¯ ÇÕ ç¯é» ôÅëà» ç¶ Áó â§ÇâÁ»  (Yokes)  ç¶ ÁÅÖðÆ ÇÔ¾ÇÃÁÅ ÇòÚñ¶ ìËÇð§×» Çò¾Ú Ã§ï¯Üå ÕÆå¶ 

×Â¶ Ô¹§ç¶ ÔéÍ

Üç¯º ôÅëà» ÇÂ¾Õ ÁËº×ñ å¶ Ú¾ñ ðÔÆÁ» Ô¯ä å» Çéð§åð ×åÆ  (constant velocity type)  

ÇÕÃî ç¶ Ã»Þ¶ Ü¯ó å¯º ÇÂñÅòÅ ÃèÅðé Ã»ÞÅ Ü¯ó ×åÆôÆñåÅ (motion)  çÅ Ã§ÚÅð Çéð§åðåÅ éÅñ 

éÔÆº Õð ÃÕçÅÍ ÇÕÀ¹ºÇÕ è¹ðÆ çÅ Çê¿é  (Pivot Pin)  À¹Ã¶ Ãî¶º éÅñ éÔÆº Ø¹§î ÃÕçÅ, Ôð¶Õ ×¶ó¶ Çò¾Ú 

Ø¹§îä òÅñÆ ôÅëà  (Driven shaft)  Ôð ×¶ó¶ Çò¾Ú ç¯ òÅð Ø¹§îÇçÁ» ÇÂ¾Õ òÅð À¹Úåî Ô¾ç å¾Õ å¶ 

ÇÂÕ òÅð ÇéÀ±éåî Ô¾ç å¾Õ Ø¹§î¶×ÆÍ ÔÅñ»ÇÕ åìçÆñ çÆ çð Ø¾à ÔÆ Ô¹§çÆ þ, ÇÂÃ ù ç¯ Ã»Þ¶ Ü¯ó» çÆ 

ÃÔÅÇÂåÅ éÅñ ÇéÀ±éåî Ô¾ç å¾Õ ÇñÁ»çÅ ÜÅ ÃÕçÅ Ô¹§çÅ þÍ ÇÂÕ ç¯ Ü¯ó Õ¹Þ ÇÂÃ åð·» ñÅÂ¶ Ü»ç¶ 

Ôé ÇÕ ç¯Ô» çÆ ì¶Çéïîå ×åÆ ÇÂÕ ç±Ãð¶ ù ð¯Õä ÇòÚ îçç×Åð Ô¹§çÆ þÍ

ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ» Çò¾Ú Ô¶á ÇñÖÆÁ» ÇÕÃî» ç¶ Ã»Þ¶ Ü¯ó» çÆ òðå¯º ÕÆåÆ Ü»çÆ þÍ 

J ÕðÅÃ ÇÕÃî  

J Çéð§åð ×åÆ   (Constant Velocity)

J ðìó Ã§ï¯Üé  (Rubber coupling)

J Õ½ñÆ ÇÕÃî ç¶ Ü¯ó (Pot type joints)

J ÃèÅðä ð×ó òÅñ¶ Ü¯ó (Lay rub type joints)

Ã»Þ¶ Ü¯óÅ çÆÁ» ÇÕÃî»  (Types of Universal Joints) 
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ÇÚ¾åð : Ã»Þ¶ Ü¯ó çÅ Ã§ï¯Üé

ÇÚ¾åð : Ã»Þ¶ Ü¯ó çÅ êz¯êËñð ôÅøà éÅñ Ã§ï¯Üé

ÇÚ¾åð : ôÅøà ç¶ Áó â§ÇâÁÅ ù ÇòÚÕÅð å¯º Áñ¾× ÕðéÅ
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ÃËôé G : àð»ÃÇîôé êzì§è

ÃËôé G : àð»ÃÇîôé êzì§è

A. Õñ¾Ú çÆÁ» ÇÕîÃ» çÆ Ã±ÚÆ ìäÅú

B. ð×ó òÅñÆ Õñ¾Ú ç¶ ÇÃè»å ù çðÃÅÀ¹ä òÅñÅ ê¯Ãàð ÇåÁÅð Õð¯Í

(À) ÖÅñÆ æÅò» íð¯ :

A. Ã»Þ¶ Ü¯ó çÆ òðå¯º àÅðÕ ...................... Õðé ñÂÆ À¹æ¶ ÕÆåÆ Ü»çÆ þ, ÇÜæ¶ ç¯ ôÅøà» 

Ü¹óçÆÁ» ÔéÍ

B. ÇÂÕ ÃèÅðé Ã»Þ¶ Ü¯ó Çò¾Ú ç¯ ...................... ç¶ Áó – â§â¶ (Yokes)  Ô¹§ç¶ Ôé, ÇÂ¾Õ 

ÒÒÚñÅÀ¹ä òÅñÆ ôÅëàÓÓ Áå¶ ç±ÜÅ .................... ôÅëà å¶ ñ¾Ç×ÁÅ Ô§çÅ þ, Áå¶ ÇÂé·» ç¶ 

Çò¾Ú¯º çÆ ÁÅð – êÅð ¦ Øä òÅñ¶ à¯à¶ ù ................... ÇÕÔÅ Ü»çÅ þÍ

C. î¹¾Ö å½ð å¶ ÁÅà¯îËÇàÕ àð»ÃÇîôé ñ×÷ðÆ ÕÅð» Ü» íÅðÆ òÅÔé» Çò¾Ú ............ Ü»çÅ þ, 

ÇÜé» ù ôÇÔðÆ Áå¶ íÆó òÅñÆ ÔÅÂÆò¶Á âðÅÂÆÇò§× Çò¾Ú ............... ×ÆÁð ìçñÆ çÆ ñ¯ó 

êËºçÆ þÍ

ÁÇíÁÅÃ : ÁÃÅÂÆéîËºà

Ô¶á ÇñÖ¶ êzôé» ç¶ À¹µåð Ççú

(ñ¯ó êËä å¶ ò¾ÖðÆÁ» ôÆà» çÆ òðå¯º òÆ ÕÆåÆ ÜÅ ÃÕçÆ þÍ)

ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ Áå¶ ÇÂÔé·» ç¶ Õñê¹ð÷¶ 55

Ã. é§: Õñ¾Ú çÆÁ» ÇÕÃî»

C 
 K

M
Y

C 
 K

M
Y



D. ................. çÆ î¹¾Ö ôÅëà çÆ Ø¹îÅÀ¹ ôÕåÆ ............... ôÅëà ðÅÔÆº, ÇêÛñ¶ êÔÆÁ» ù 

Ø¹îÅÀ¹ä ñÂÆ ÇâøðËºôÆÁñ Çò¾Ú êÔ¹§ÚçÆ þÍ

(Á) ÃÔÆ À¹µåð å¶ ÇéôÅé ñ×Åú

A. ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ» Çò¾Ú Ô¶á ÇñÖÆÁ» ÇÕÃî» ç¶ Ã»Þ¶ Ü¯ó» çÆ òðå¯º ÕÆåÆ Ü»çÆ þÍ

(À) ÕðÅÃ ÇÕÃî 

(Á)  Çéð§åð ×åÆ  (Constant Velocity) 

(Â) ðìó Ã§ï¯Üé (Rubber couping)

(Ã) Õ½ñÆ ÇÕÃî ç¶ Ü¯ó (Pot type joints)

(Ô) ÃèÅðä ð×ó òÅñ¶ Ü¯ó (Lay rub type joints)

B. êz¯êËñð ôÅëà ç¶ ÁÅÕÅð çÆ Ú¯ä Ô¶á ÇñÖ¶ î¹¾ãñ¶ îÅêç§â» å¶ ÁèÅðå Ô¹§çÆ þÍ

(À)  Ø¹îÅÀ¹ ôÕåÆ çÆ ñ×ÅåÅðåÅ  (Continous operating torque)

(Á) Ú¾ñä òÅñ¶ ÃÔÆ Õ¯ä» çÆ ñ×ÅåÅðåÅ (Continous true running angles

(Â) ÇÂµÛå Ã¶òÅ ÁòèÆ (Disired service life)

(Ã) ôÕåÆ ðÇÔå ÃÅèé (Non power source)

C. ÔòÅ éÅñ àÅÕðÅ Õðé çÆ ôÕåÆ Ô¶á ÇñÖ¶ êÇÔñ±Á» å¶ ÁèÅðå Ô¹§çÆ þÍ

(À)  òÅÔé çÆ ×åÆ

(Á)  ÔòÅ çÆ ×åÆ Áå¶ ÇçôÅ

(Â)  òÅÔé çÆ ìÅâÆ çÆ ÇÕÃî

(Ã)   òÅÔé Çò¾Ú òðÇåÁ» ÜÅä òÅñÅ ÂÆºèä
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ÃËôé G : àð»ÃÇîôé êzì§è

àð»ÃÇîôé êzì§è çÆÁ» ÃÅðÆÁ» ôðå» ê±ðÆÁ» Õðé ñÂÆ Ô¶á» Çç¾åÆ ÚËµÕÇñÃà ç¶Ö¯Í

ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ Çò¾Ú òðå¶ ÜÅä òÅñ¶ àð»ÃÇîôé êzì§è çÆ îÔ¾ååÅ ìÅð¶ ÇòÚÅð ê¶ô Õð¯Í

ÕñÅÃ Çò¾Ú ÇòÚÅð¶ ×Â¶ Çòô¶ :

J òÅÔé çÆ òðå¯º ò¶ñ¶ ê¶ô ÁÅÀ¹ä òÅñÆÁ» ò¾Ö – ò¾Ö üä½ÇåÁ»Í

J ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ» Çò¾Ú òðå¶ ÜÅä òÅñ¶ ò¾Ö – ò¾Ö ÇÕÃî ç¶ àð»ÃÇîôé êzì§è

J êz¯êËñð ôÅëà Áå¶ Ã»Þ¶ Ü¯ó Çò¾Ú øðÕ Õð¯Í

J êz¯êËñð ôÅëà çÆÁ» Çòô¶ôåÅò»

ÇÂÃ î¹ñ»Õä ×åÆÇòèÆ Çò¾Ú ÇòÚÅð¶ ×Â¶ åÅîÆñÆ îÅêç§â

î¹ñ»Õä ×åÆÇòèÆ ñÂÆ ÚËµÕÇñÃà

íÅ× – À

íÅ× – Á
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åÅîÆñÆ îÅêç§â

àð»ÃÇîôé êzì§è çÆ îÔ¾ååÅ ÇìÁÅé Õðé çÆ ï¯×åÅ

àð»ÃÇîôé êzì§è ç¶ ÁÅî Õñê¹ð÷¶ êÛÅäé çÆ ï¯×åÅ

Ô» éÔÆº(Performance standards)
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ÃËôé H : Á×ñÅ ÁËÕÃñ

ÁËÕÃñ Ø¹§îä òÅñ¶ êÔÆÂ¶ Ü» ×ÆÁð çÆ Õ¶ºçðÆ ôÅëà Ô¹§çÅ þÍ ÁËÕÃñ êÔÆÁ» òÅñ¶ òÅÔé çÅ 

ÇÂ¾Õ ÁÇé¾Öóò» Õñê¹ð÷Å Ô¹§çÅ þÍ

J ÇÂÔ òÅÔé ç¶ Á×ñ¶ ÇÔ¾Ã¶ çÅ ò÷é ü¾ÕçÅ þÍ

J ÇÂÃ À¹µå¶ Ãà¾ì ÁËÕÃñ, ÇÕ§× Çê¿é Áå¶ ÃàÆÇð§× ÁÅðî ñ¾×Æ Ô¹§çÆ þ, ÇÜÃ ÕðÕ¶ òÅÔé ù 

ÃàÆÇð§× êzzì§è éÅñ Çéï§åÇðå ÕÆåÅ Ü»çÅþÍ

J ÁÅðÅîçÅÇÂÕ Ãøð ñÂÆ ÇÂÔ ÁÅêä¶ ÃêÇð§×» ðÅÔÆº ×ç¶ñ¶çÅð êzíÅò êËçÅ ÕðçÅ þÍ

J ÞàÕÅ Ü÷ì Õðé òÅñ¶ ï§åð» (Shock absorber) ðÅÔÆº ÇÂÔ òÅÔé çÆ ÚÅñ Çéï§åÇðå 

ÕðçÅ þÍ

J ÇÂÃ À¹µå¶ ìð¶Õ êzì§è ñ¾Ç×ÁÅ Ô¹§çÅ þ, ÇÜÃ çÆ îçç éÅñ òÅÔé ð¯ÇÕÁÅ ÜÅ ÃÕçÅ þÍ

J òÅÔé ç¶ ÚÅð¯ êÔÆÁ» ç¶ Úñ¾ä ç¶ êzì§è (Four wheel drive) Ô¯ä çÆ Ã±ðå Çò¾Ú ÇÂÔ 

ÁËÕÃñ ÃóÕ òÅñ¶ êÔÆÁ» ÇòÚ Ú¾ñä ôÕåÆ çÅ Ã§ÚÅð òÆ ÕðçÅ þÍ ÇÂÃ Çò¾Ú Ô¾ì» Áå¶ 

êÔÆÂ¶ Ô¹§ç¶ ÔéÍ

ÇÚ¾åð : àÅàÅ àð¾Õ» Çò¾Ú òðå¶ Ü»ç¶ þòÆ ÇâÀ±àÆ Á×ñ¶ ÁËÕÃñ çÅ Ö¹¾ñ·Å

J ñÅÂÆò ëð§à ÁËÕÃñ (ÇÂÔ Á×ñ¶ êÔÆÁ» éÅñ Ú¾ñä òÅñ¶ Áå¶ D &D òÅÔé» Çò¾Ú òðÇåÁ» 

Ü»çÅ þÍ )

J âËµâ ëð§à ÁËÕÃñ (ÇÂÔ D & B ÇÕÃî òÅñ¶ òÅÔé» ÇòÚ òðÇåÁÅ Ü»çÅ þÍ)

   ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ» Çò¾Ú ç¯ ÇÕÃî çÆÁ» Á×ñ¶ ÁËÕÃñ» çÆÁ» åðåÆì» ñ×ÅÂÆÁ» Ü»çÆÁ» Ôé :–

A. Ãà¾ì – ÁËÕÃñ ÇÜÃ Çò¾Ú ÇðÜâ ÁËÕÃñ ìÆî Ô¹§çÆ þ :  ÇÂÔ ÇÕÃî êÇÔñ» êÇÔñ Ôð ÇÕÃî ç¶ 

òÅÔé» Çò¾Ú òðåÆ Ü»çÆ ÃÆÍ  êð Á¾ÜÕñ· ÇÂÔ çðÇîÁÅé¶ Áå¶ íÅðÆ ÕîðôÆÁñ òÅÔé» 

Çò¾Ú ÔÆ òðå¶ Ü»ç¶ Ôé, ÇÜò¶º ÇÕ : àð¾Õ Áå¶ ì¾Ã»Í

Ãì§èå Ç×ÁÅé

Á×ñ¶ ÁËÕÃñ ç¶ ÕÅðÜ

Á×ñ¶ ÁËÕÃñ» çÆÁ» ÇÕÃî»

Á×ñ¶ ÁËÕÃñ» çÆÁ» ÇÕÃî» çÆ åðåÆì
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B. Ãà¾ì ÁËÕÃñ Ü¯ ÇÕ ÇðÜâ ÁËÕÃñ å¯º Çìé» Ô¹§çÅ ÔË :  ÇÂÔ ÕÅð» Áå¶ ÔñÕ¶ ÕîðôÆÁñ òÅÔé» 

Çò¾Ú ò¾â¶ ê¾èð å¶ òðå¶ Ü»ç¶ ÔéÍ

ÇðÜâ ÁËÕÃñ ìÆî :  ÇðÜâ ÁËÕÃñ ìÆî òÅÔé ç¶ ÃÇæð ã»Ú¶ çÅ ÔÆ ÇÂ¾Õ ÇÔ¾ÃÅ Ô¹§çÅ þ, Ü¯ ÇÕ 

òÅÔé ù Ø¹îÅÀ± ÇÖÚÅÁ Ü» òÜé ÕÅðé Çñøä (Bend) å¯º ìÚÅÀ¹ºçÅ Ô¶ Áå¶ Ãà¾ì ÁËÕÃñ» 

ù Üó Õ¶ ð¾Öä ç¶ Õ§î ÁÅÀ¹ºçÅ ÔËÍ Çñøä çÅ ÁÃð ÇÂÃ ç¶ ÇòÚÕÅðñ¶ ÇÔ¾Ã¶ å¶ êËºçÅ þ, Üç¯ ÇÕ 

ìð¶Õ» ñ¾×ä ÕÅðé òÅÔé ç¶ ÁÅêä¶ ò÷é å¶ Ø¹îÅÀ± ò÷é çÅ ÁÃð ÇÂÃç¶ ç¯é» ÇÃÇðÁÅ å¶ 

êËºçÅ þÍ Üç¯º ÇÕ I–ÃËÕôé Çñøä ù Áå¶ ×¯ñÕÅð ÃËÕôé (circular section)             

Ø¹îÅÀ± ÁÃð ù òè¶ð¶ Çéê¹§éåÅ éÅñ Þ¾ñ· ÃÕç¶ ÔéÍ ÁËÕÃñ ìÆî çÅ ÇòÚÕÅðñÅ ÇÔ¾ÃÅ  I -  

ÃËÕôé Áå¶ ÁÅÖðÆ ÇÔ¾Ã¶ ×¯ñÅÕÅð ÃËÕôé» ç¶ ð±ê Çò¾Ú ìä¶ Ô¹§ç¶ ÔéÍ  ÕÂÆ òÅð Úêà¶  

(elliptical) ÃËÕôé» çÆ òðå¯º òÆ ÕÆåÆ Ü»çÆ þÍ

Ãà¾ì ÁËÕÃñ :  Ãà¾ì ÁËÕÃñ ÃóÕ òÅñ¶ êÔÆÂ¶ Áå¶ Á×ñ¶  (âËµâ) ÁËÕÃñ ÇòÚÕÅð ÇÂ¾Õ 

Û¯àÆ ôÅëà Ô¹§çÆ þÍ ÇÂÕ êÅÇÃú ÇÂÔ ÇÕ§× Çê¾é Ü» ìÅñ Ü¯ÇÂ§à çÆ ÃÔÅÇÂåÅ éÅñ ÁËÕÃñ ìÆî 

éÅñ Ü¹ÇóÁÅ ðÇÔ§çÅ ÔË, Üç¯º ÇÕ ç±ÜÅ ÇÃðÅ Á×ñ¶ àÅÇÂð éÅñ Ü¹ÇóÁÅ Ô§¹çÅ Ô¶Í Ãà¾ì ÁËÕÃñ 

ò¾Ö – ò¾Ö ÇÕÃî» Çò¾Ú î½Ü±ç Ôé Áå¶ ÇÂÔ ÁËÕÃñ ìÆî éÅñ ò¾Ö –ò¾Ö åðÆÇÕÁ» éÅñ Ü¯ó¶ 

Ü»ç¶ ÔéÍ 

A. ÇÂñÆúà ÇÕÃî

B. ÇðòðÃ ÇÂñÆúà ÇÕÃî ç¶ Ãà¾ì ÁËÕÃñ Ü¯ ÇÕ ÁÅÂÆôð A@.I@ Áô¯ÕÅ ñ¶ÁñËºâ ÇòÇÕ§× Áå¶ 

àÅàÅ D@G ÁÅÇç Çò¾Ú òðå¶ Ü»ç¶ ÔéÍ

C. ñËî¯ÂÆé ÇÕÃî ÁÅî å½ð å¶ àðËÕàð» ç¶ Á×ñ¶ ÁËÕÃñ» Çò¾Ú òðåÆ Ü»çÆ þÍ

D. ÇðòðÃ ñËî¯ÂÆé ÇÕÃî

Ãà¾ì ÁËÕÃñ Ô¶á ÇñÖÆÁ» ÇÕÃî» ç¶ Ô¹§ç¶ Ôé :
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ÇÚ¾åð: ò¾Ö – ò¾Ö ÇÕÃî» ç¶ Ãà¾ì ÁËÕÃñ (À) ÇÂñÆúà ÇÕÃî, 

(Á) ÇðòðÃ ÇÂñÆúà ÇÕÃî, (Â) ñËî¯ÂÆé ÇÕÃî Áå¶ (Ã) ÇðòðÃ ñËî¯ÂÆé ÇÕÃî
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ÃËôé H :  Á×ñÅ ÁËÕÃñ

ÃËôé H : Á×ñÅ ÁËÕÃñ

A. Á×ñ¶ ÁËÕÃñ ç¶ ÕÅðÜ» ç¶ Ã±ÚÆ ìäÅú

B. ÁÅà¯î¯ìÅÂÆñ» Çò¾Ú òðå¶ ÜÅä òÅñ¶ ÁËÕÃñ Áå¶ ÇÂÃç¶ Õñê¹ðÇ÷Á» ù ÇçÖÅÀ¹ä ê¯Ãàð 

ìäÅúÍ

A. ÁËÕÃñ çÆ òðå¯º ......................... ñÂÆ ÕÆåÆ Ü»çÆ þÍ

B. Ãà¾ì ÁËÕÃñ ÃóÕ òÅñ¶ êÔÆÂ¶ Áå¶ Á×ñ¶ (âËµâ) ÁËÕÃñ ÇòÚÕÅð ................. Ô¹§çÆ þÍ

C. ÇðÜâ ÁËÕÃñ ìÆî òÅÔé ç¶ ÃÇæð ....................... çÅ ÔÆ ÇÂ¾Õ ÇÔ¾ÃÅ Ô¹§çÅ þÍ

D. ÚÅð¯ êÔÆÁ» ç¶ Ú¾ñä òÅñ¶ êzì§è  (Four wheel drive) òÅñ¶ òÅÔé» Çò¾Ú Á×ñÅ ÁËÕÃñ 

ÃóÕ òÅñ¶ êÔÆÁ» Çò¾Ú ....................... çÅ Ã§ÚÅð òÆ ÕðçÅ þÍ 

A. Á×ñÅ ÁËÕÃñ ÇÕÃ å¯º ìÇäÁÅ Ô¹§çÅ þ?

(À)   ñ¯ÔÅ

ÁÇíÁÅÃ : ÁÃÅÂÆéîËºà

Ô¶á ÇñÖ¶ êzôé» ç¶ À¹å¾ð Ççú

(ñ¯ó êËä å¶ ò¾ÖðÆ ôÆà» çÆ òðå¯º òÆ ÕÆåÆ ÜÅ ÃÕçÆ þ)

(À) ÖÅñÆ æÅò» íð¯ :

ÃÔÆ ÜòÅì À¹µå¶ ÇéôÅé ñ×Åú
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Ã. é§: Á×ñ¶ ÁËÕÃñ ç¶ ÕÅðÜ
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(Á)   ñ¾Õó

(Â)   ÃàÆñ

(Ã)   ÁËñ±îÆéÆÁî

B. Ãà¾ì ÁËÕÃñ çÆ òðå¯º ÇÕÃ ñÂÆ ÕÆåÆ Ü»çÆ þ?

(À)   ì¯ñà Õ¾Ãä ñÂÆ

(Á)   é¾à Ö¯ñ·ä ñÂÆ

(Â)   êÔÆÁ» Ø¹îÅÀ¹ä ñÂÆ

(Ã)   é¾à Ø¹îÅÀ¹ä ñÂÆ
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