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கற்றலின் ந�ோககம்
�	தானியங்கியியல்: மனிதனின் உதவியின்றி தானாக செயல்்படும் இயந்திரங்கள்,  

அவை செயல்்படும் முவைகள், அதறகான தானியங்கி சதாழில் நுட்பங்கள், 
ஆகியைறவை அறிந்து சகாள்ளுதல்.

�	எந்திரனியல்: மனிதன் செயயக்கூடிய வைவைகவை, மனித நடைடிக்வககவை 
வ்பான்வை சதாழில் நுட்ப உதவிவய சகாண்டு இயங்கும் மனித இயந்திரங்கவை 
்பறறி மாணைரகள் அறிந்து சகாள்ளுதல்.

ப�ோருளடககம் 
  10.1  தானியங்கியியல் (Automation) – அறிமுகம்
  10.2  ைவககள்
  10.3  வதவைகள்
  10.4  நன்வம மறறும் குவை்பாடுகள்
  10.5  ்பயன்்பாடுகள்
  10.6  கூறுகள்
  10.7  எந்திரனியல் (Robotics) - அறிமுகம்
  10.8  மனித இயந்திரம் ைவரயவை

  10.9  சதாழில் துவையில் மனித இயந்திரம் 
்பயன்்படுத்துைதறகான குறிக்வகாள்கள்

10.10   மனித இயந்திரத்தின் நன்வமகள் 
10.11  மனித இயந்திரத்தின் முக்கிய கூறுகள்
10.12  அசிவமாவ் விதிகள்
10.13  மனித இயந்திரத்தின் வதவைகள்
10.14  மனித இயந்திரத்தின் ்பயன்்பாடுகள்
10.15  மனித இயந்திரத்தின் ்பாகங்கள்
10.16  மனித இயந்திரம் தயாரிக்கப் ்பயன்்படும் 

ச்பாருடகள்

தோனியங்கியியல் மறறும் 
எந்திரனியல்  

(Automation and Robotics)

எணபணென்� ஏணணெ எழுதபதன்� இவ்விரணடும்
கணபணென்� வோழும் உயிர்ககு - குைள் 392

விளககம்
எணணும் எழுததும் என்்ற அறிவுக கணகணள ப�ற்றவர்கநள 
உயிர் வோழநவோர் எனக கருதப�டுவோர்கள்.. 

10

  ்பாடம்

�ோடம் 10 தானியங்கியியல் மறறும் எந்திரனியல் (Automation and Robotics)
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தானியங்கியியலின் தந்வத 
என்ைவைக்கப்்படு்பைர நிவகாைா 
சடஸைா (Nikola Tesla), 
ஆண்டு : 1856-1943.

10.1  தோனியங்கியியல் அறிமுகம் 
(Introduction of Automation)

மனிதனின் உதவியின்றி ஒரு 
செயல்முவைவய அல்ைது நவடமுவைவய 
செயய ்பயன்்படும் சதாழில் நுட்பவம 
தானியங்கியியல் (Automation) எனப்்படும்.

நாம் வீடடில் ்பயன்்படுத்தும் 
தண்ணீவர சூவடறறும் ொதனம் (Heater) 
முதல், ச்பரிய சதாழிறொவைகளில் 
்பயன்்படுத்தப்்படும் கடடுப்்பாடடு அவமப்பு ைவர 
தானியங்கியியல் ்பயன்்படுத்தப்்படுகிைது.

இயந்திரவியல், திரைவியல், 
மின்னியல், மின்னணுவியல் மறறும் 
கணினி ொதனங்கள் ஆகியவை 
இவணந்து இயங்கும் ைவகயில் தானியங்கி 
இயந்திரங்கள் ைடிைவமக்கப்்படுகிைது.

நாம் அன்ைாடம் ்பயன்்படுத்தும் 
கடிகாரங்கள் முதல் நவீன 
சதாழிறொவைகளில் ்பயன்்படுத்தப்்படும் 
இயந்திரங்கள், விமானங்கள், கப்்பல்கள் 
மறறும் வ்பாக்குைரத்து ைாகனங்கள் 
வ்பான்ைைறறில் தானியங்கி சதாழில் 
நுட்பங்கள் (Automatic Mechanism) 
்பயன்்படுத்தப்்படுகிைது.

‘தானியங்கியியல்’  என்்பது 
ஆ ங் கி ை த் தி ல்  “ A u t o m a t i o n ” 
என்ைவைக்கப்்படுகிைது.  ்பண்வடய 
கிவரக்க சொறகைான ‘ஆடவடா’ (ச்பாருள்) 
மறறும் மாவடாஸ (நகரும்) என்்பதிலிருந்து 
“ஆடவடாவமஷன்” என்ை ைாரத்வத 
பிைந்தது.  இவ்ைாறு ஒரு ச்பாருள்  
தானாகவைா அல்ைது சுய ஆவணவய 
ச்பறவைா செயல்்படுமாயின் அவதப்்பறறிய 
அறிவியலுக்கு “தானியங்கியியல்” 
(Automation) எனப்்படும்.

10.2  தோனியங்கியியல் வணககள் 
(Types of Automation)

தானியங்கியியல் இரண்டு ைவகப்்படும்.
 1. கடடுப்்பாடு அடிப்்பவடயில் இயங்கும் 

தானியங்கி (Based on Control Automation)
 2. ்பயன்்பாடு அடிப்்பவடயில் இயங்கும் 

தானியங்கி (Based on Application 
Automation)

1.  கட்டுப�ோடு அடிப�ணடயில் இயங்கும் 
தோனியங்கி

அ) �குதி தோனியங்கி (Partial Automation)
இது மனிதன் மூைமாகவும், தானியங்கி 
மூைமாகவும் இவணந்து ச்பாருவை இயங்க 
வைப்்பது ்பகுதி தானியங்கி எனப்்படும்.

Steam

Drain

Thermometer

Cold water

Hot water

்பகுதி தானியங்கி

ஆ)  முழுணமயோன தோனியங்கி  
(Fully Automation)

மனித செயல்்பாடு இல்ைாமல் ஒரு ச்பாருள் 
தானாகவைா அல்ைது சூழ்நிவைக்கு ஏற்ப 
சுய ஆவண ச்பறவைா இயங்குைவத 
முழுவமயான தானியங்கி எனப்்படும்.

actuator
e.g., heater

Cold air
in

drive
signal

Feedback
signal

Temperature
struction

Sensor
e.g., temperature

probe

Controller
e.g., computer

hot air
out

முழுவமயான தானியங்கி (Whole Automation)
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2.  �யன்�ோடு அடிப�ணடயில் இயங்கும் 
தோனியங்கி 

அ)  கட்டிட தோனியங்கி முண்ற  
(Building Automation System):

வீடு, அலுைைகம், ்பல்வைறு கல்வி 
நிறுைனங்கள் மறறும் சதாழிறொவைகளில் 
்பயன்்படுத்தப்்படும் சூவடறறி (Heater) 
காறவைாடடத்வத ஏற்படுத்தும் மின்விசிறி 
(Fan), குளிரவிக்கும் ொதனம் (Air-
Conditioner) மறறும் ஒளி அவமப்பு (Lighting) 
ஆகிய ொதனங்கள் அவனத்வதயும் 

ஓரிடத்திலிருந்து கடடு்படுத்தும் ொதனத்வதக் 
சகாண்டு கடடு்படுத்தும் முவைக்கு கடடிட 
தானியங்கி முவை எனப்்படும்.  இதறகு 
வமயப்்படுத்தப்்படட கடடுப்்பாடடு தானியங்கி 
(Centralized control automation) முவை 
்பயன்்படுத்தப்்படுகிைது.

வணககள்
 1. தானியங்கி அலுைைகம்
 2. தானியங்கி வீடு

்பகுதி 
தானியங்கி

முழுவமயான 
தானியங்கி

2

அ

1

ஆ

தானியங்கியியல்

கடடுப்்பாடு 
அடிப்்பவடயில்  

இயங்கும் தானியங்கி
்பயன்்பாடு அடிப்்பவடயில் 

இயங்கும் தானியங்கி

சதாழிறதுவை 
தானியங்கி முவைகடடிட தானியங்கி

ஆஅ

தானியங்கி வீடு

தானியங்கி அலுைைகம் ைவரயறுக்கப்்படட நிரல் 
தானியங்கி

மாறைத்தக்க தானியங்கி

நிவையான தானியங்கி
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கடடிட தானியங்கி முவை

தானியியங்கி முவையில் இயங்கும் வீடு
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சதாழிறொவைகள் ைவர இம்முவை 
்பயன்்படுத்தப்்படுகிைது.
வணககள்
 1. நிவையான தானியங்கி (Fixed 

Automation)
 2. நிரல் தானியங்கி (Programmable 

Automation)
 3. மாறைத்தக்க தானியங்கி (Flexible 

Automation)

ஆ)  பதோழிறதுண்ற தோனியங்கி முண்ற  
(Industrial Automation System) 

மனித உதவியின்றி ச்பாருடகவை 
உற்பத்தி செயயும் சதாழிறொவைகளில் 
இயந்திரங்களின் செயல்முவைகவை கணினி 
ொதனங்களின் உதவிவயாடு தானியங்கி 
முவையில் செயல்்படுத்தும்முவை ஆகும்.

சிறிய குண்டூசி முதல் 
ச்பரிய இயந்திரங்கள் தயாரிக்கும் 

தானியியங்கி முவையில் இயங்கும் அலுைைகம்

சதாழிறதுவை தானியங்கி முவை (Industrial Automation System)
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�ணிபப�ோருளின் எணணிகணக மறறும் 
�ணிபப�ோருளின் வணககளுககும் உள்ள 
பதோடர்பு

Product
variety

Production quantity

Fixed
automation

Flexible
automation

Programmable
automation

100 10K 10L

1.  நிணையோன தோனியங்கி முண்ற  
(Fixed Automation System)

நிவையான தானியங்கி முவை என்்பது ஒரு 
அவமப்பு ஆகும்.  இதில் ஒரு தானியங்கி 
செயவை செயல்்படுத்த ைரிவெ, செயைாக்கம், 
உ்பகரணங்கள், கடடவமப்பு ஆகியைறவை 
ஒருங்கிவணத்து ைவரயவை செயது 
செயல்்படுத்தும் முவையாகும்.
நிணையோன தோனியங்கி முண்றயின் 
�ன்ணமகள்
�	இதில் இயந்திர ்பாகங்களின் இயக்கம் 

வைகமாகவும், திைவமயாகவும் உள்ைது.
�	அதிக செயல்திைன் சகாண்டது.
�	உற்பத்தி செைவு குவைைாக உள்ைது.
குண்ற�ோடுகள்
�	அதிக முதலீடு வதவை.
�	்பராமரிப்பு செைவு அதிகம்.

2.  நிரல் தோனியங்கி (Programmable 
Automation)

நிரல் தானியங்கி என்்பது ஓர வைவைவய 
செயய கணினி உதவியுடன் முன்கூடடிவய 
நிரவை தயார செயது, கணினி ஆவணயுடன் 
செயல்்படுத்துைதாகும். 

இவத பின்ைரும் முவைகளில் 
செயல்்படுத்தைாம் 

�	கம்ப்யூடடர எயடட டிவென் (கணினி 
ைவரயவை) (Computer Aided Design-
CAD)

�	கம்ப்யூடடர எயடட வமனுஃவ்பக்ெரிங் 
(கணினி ைழி உற்பத்தி) (Computer 
Aided Manufacturing-CAM

�	கம்ப்யூடடர இண்டகிவரடடட 
வமனுஃவ்பக்ெரிங் (கணினி ைழி 
ஒருங்கிவணந்த உற்பத்தி) Computer 
Integrated Manufacturing-CIM

நிண்றகள் (Advantages)
�	ச்பருமைவு உற்பத்தி செயயும் வ்பாது 

செைவு குவைகிைது.
�	உற்பத்தியின் வ்பாது, சநகிழ்வுத் 

தன்வமயில் மாறுதல் ஏற்படும்.

குண்றகள் (Disadvantages)
�	நிவையான தானியாங்கி முவைவய 

விட ைவரயறுக்கப்்படட நிரல் தானியங்கி 
முவையில் செைவு அதிகம் 

�	புதிய உற்பத்திக்கு, இம் முவையானது 
நீண்ட வநரம் எடுத்துக் சகாள்ளும். 

3.  மோற்றததகக தோனியங்கியியல் 
(Flexible Automation) 

குவைந்த்படெ மாறுதலுடன் உற்பத்தி 
நிவைக்கான இயல்வ்பக் சகாண்டவத 
மாறைத்தக்க தானியாங்கியியல் ஆகும் 

நிண்றகள் (Advantages)
�	இதன் மூைம் உற்பத்தி செயயப்்படும் 

ச்பாருடகளின் நுகரவுத் தன்வம அதிகம்.
�	இதறகாக ்பயன்்படும் ைடிைவமப்பு 

மாறைத்தக்கக் கூடியது. 
�	ச்பாருடகளின் ்பாகங்களில் அடிக்கடி 

மாறைத்வத ஏற்படுத்தைாம். 

குண்றகள் (Disadvantages)
�	சதாடக்க முதலீடு மிக அதிகம் 
�	மறை தானியாங்கியியவை விட ஒடடு 

சமாத்த செைவு அதிகம்.
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10.3  பதோழில் துண்றயில் 
தோனியங்கியின் நதணவகள் 
(Need of Automation in Industries)

சதாழில்துவையில் தானியங்கியியல் 
கீழ்க்கண்ட காரணங்களுக்காக அதிகம் 
வதவைப்்படுகிைது.
 1. உற்பத்திவய அதிகரிக்க
 2. தயாரிப்பு தரத்வத வமம்்படுத்த
 3. சதாழிைாைரகளின் உவைப்வ்ப 

குவைக்க
 4. உற்பத்தி செைவிவன குவைக்க
 5. ைைக்கமான அலுைைகப் ்பதிவைடு 

்பணிகவை குவைக்க
 6. ்பாதுகாப்பிவன வமம்்படுத்த
 7. எதிரகாை ்பணிகவை திடடமிடடு 

செயல்்படுத்த

10.4  பதோழில்துண்ற 
தோனியங்கியியலின் �ன்ணமகள் 
மறறும் குண்றகள்

தானியங்கி முவைவய சதாழிறொவைகளில் 
்பயன்்படுத்துைதின் மூைம் கீழ்கண்ட 
நன்வமகள் ஏற்படுகின்ைன.
 1. சதாழிைாைரகளுக்கான செைவினம் 

குவைகிைது.
 2. மின்ொரம் வெமிக்கப்்படுகிைது.
 3. ச்பாருட செைவு குவைகிைது.
 4. உற்பத்தி செயயப்்படும் ச்பாருடகளின் 

தரம் துல்லியம் அதிகரிக்கிைது.
 5. மனித உவைப்பு குவைந்து, 

இயந்திரப்்பணி அதிகரிக்கிைது.
 6. உற்பத்தி மறறும் உற்பத்தி திைன் 

அதிகரிக்கிைது.
 7. உற்பத்தி செயயப்்படும் ச்பாருடகளின் 

தரம் வமம்்படுகிைது.
 8. ஒடடு சமாத்த உற்பத்தி செைவு 

குவைகிைது.
 9. குவைைான இடம் வ்பாதுமானது.
 10. மனித உவைப்பு குவைகிைது.

 11. ஆ ்ப த் த ா ன  சூ ழ் நி வ ை க ளி ல் , 
இயந்திரங்கள் தானாகவை தன் 
இயக்கத்வத  கடடுப்்படுத்தி சகாள்ளும்.

 12. மருத்துைமவனகளில், அறுவை 
சிகிசவெ வநரம், மறறும் இதரப்  
்பணிகவை வமறசகாள்ளும வநரம் 
குவைகிைது.

 13. ்பராமரிப்பு வதவை குவைகிைது.
 14. ச்பாருடகளின் உற்பத்தி சீராக 

அவமகிைது.

குண்றகள்
�	அ தி க ப் ்ப டி ய ா ன  மு த லீ டு 

வதவைப்்படுகிைது.
�	எதிர்பாராத (அ) அதிகப்்படியான சதாடர 

செைவினங்கள் ஏற்படுகிைது.
�	இயந்திரங்கள் ்பழுது ஏற்படும்வ்பாது, 

அ தி க  எ ண் ணி க் வ க யி ல் 
சதாழிைாைரகவை வைவைக்கு அமரத்த 
வைண்டியுள்ைது.

�	தானியங்கி இயந்திரங்களுக்கு 
்பயன்்படுத்தப்்படும் மூைப் ச்பாருடகள் 
மூைமாக சுறறுசசூைல் ்பாதிக்கப்்படுகிைது.

�	தானியங்கி முவையில் இயங்கும் 
சூவடறறி (Heater) குளிர்பதனப்ச்படடி 
(Fridge), காறறு  சீரவமப்பு ச்படடி (Air 
conditioner) வ்பான்ைவைகள் சுறறுச 
சூைவை ்பாதிப்்பவதாடு மடடுமல்ைாமல் 
காைநிவை மாறைத்வத ஏற்படுத்துகிைது.

10.5  தோனியங்கியியல் �யன்�ோடுகள் 
(Application of Automation)

கீழ்கண்ட இடங்களில் தானியங்கியியல் 
்பயன்்படுகிைது.
 1. கணினி எண்ணுரு கடடுப்்பாடடு 

இயந்திரங்கள் (CNC Machines)
 2. தானியங்கி உற்பத்தி பிரிவுகள் 

(Automatic Production Wings)
 3. இயந்திரத்தின் உதிரிப்்பாகங்கவை 

ஒன்றிவணக்கும் பிரிவுகள் (Automatic  
assembly section)
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 4. மனித இயந்திரம் (Robo) தயாரிக்கும் 
சதாழிறொவை (Manufacturing of 
Robots)

 5. குறிப்பிடட வநரத்தில், குறிப்பிடட 
எண்ணிக்வகயில் உற்பத்தி 
ச்பாருடகவை தயாரிக்கும் இடங்கள்.

தோனியங்கியியலின் தந்ணத
நிகநகோைோ படஸைோ (1856-1943)

நிக்வகாைா சடஸைா 
(1856-1943) என்்பைர 
ச ெ ர பி ய - அ ச ம ரி க் க 
க ண் டு பி டி ப் ்ப ா ை ர . 
இைர மின்னியல் 
மறறும் இயந்திரவியல் 
ச்பாறியாைர ஆைார. 
மாறுதிவெ மின்ொர 
க ண் டு பி டி ப் பி ல் 
இைர ஆறறிய ்பங்கு 
முக்கியமானது ஆகும்.

நிகநகோைோ படஸைோ  
(1856-1943)

10.6  தோனியங்கியியல் கூறுகள் 
(Elements of Automation)

தானியங்கியியல் அவமப்பு பின்ைரும் 
கூறுகவை உள்ைடக்கியது.
 1. செயல்்பாடடு கூறுகள் (Action Element)
 2. உணர கருவி இயந்திர நுட்பம் (Sensor 

Mechanism)
 3. கடடுப்்பாடடு அைகு (Control Element)
 4. முடிசைடுத்தல் அைகு  (Decision 

Element)
 5. திடட கூறு அைகு (Program Element)

எந்திரனியல்  (Robotics)
10.7 அறிமுகம் (Introduction)

இ ய ந் தி ர வி ய ல் , 
மி ன் னி ய ல் , 
மின்னனவியல், கணினி 
அறிவியல் மறறும் பிை 
பிரிவுகவை உள்ைடக்கிய 
ச்பாறியியல் மறறும் 

அறிவியல் துவைகளின் சதாழில் நுட்பவம 
எந்திரனியல் (Robotics) எனப்்படும்.

எந்திரனியல் மூைமாக ஒரு இயந்திர 
மனிதன் (Robot) உருைாக்கப்்படும் விதம், 
வதவையான சதாழில் நுட்பம், வதவையான 
கருவிகள், அவத இயக்கும் விதம், அைறறின் 
்பயன்்பாடுகள், அைறறின் நிவை, குவைகள் 
ஆகியைறவைப் ்பறறி இப்்பகுதியில் காணைாம்.

ஒரு எந்திர மனிதவன 
உருைாக்குைதறகு ்பை ைவரயவைகள் 
்பரிந்துவரக்கப்்படடுள்ைன. ஒரு ைாரத்வத 
சகாண்டு அதன் உசெரிப்பு மூைம் ஒரு எளிய 
ச்பாருவை இயக்க வைத்தல், மனித உருைத்தில் 
உள்ை ஒரு ச்பாருவை,  மனிதவனப் வ்பாைவை 
செயல்்பட வைக்க ஒரு கடடவை (command) 
மூைம் மனித இயந்திரத்வத இயக்குைவத 
இதன் அடிப்்பவடயாகும்.

மனித இயந்திரம் சதாழில் நுட்ப 
அைவீடுகளின்்படி ்பை நிவைகளில் 
செயல்்படும் விதத்தில் உருைாக்கைாம்.  மனித 
இயந்திரத்வத “செக்வடர” என்்பைர முதன் 
முதலில் கண்டுபிடித்தார.  அதுவை ்பல்வைறு 
சதாழில் துவைகளில் ்பரைைாக ஏறறுக் 
சகாள்ைப்்படடு ்பயன்்படுத்தப்்படடு ைருகிைது.

முதல் மனித இயந்திரம்
உைகிவைவய முதன்முதைாக டிஜிடடல் 
மூைம் இயக்கப்்படும் மறறும் யூனிவமட 
என்ைவைக்கப்்படும் திடடமிடடு தானாக 
செயல்்படக் கூடிய மனித இயந்திரத்வத 
1954 ஆம் ஆண்டில் ஜாரஜ் சடவில் மறறும் 
வஜாெப் ரங்கல் ச்பரசஜர ஆகிவயார 
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மனித இயந்திரங்களுக்கு, மனிதவன 
வ்பான்று உயிவரா, சதாடு உணரவைா 
கிவடயாது.

மனித இயந்திர இயககங்களுககோன 
கட்டுப�ோடும் பதோடர்பும்
 1. சதாவை சதாடரபு (Communication)
  மனித இயந்திரத்தின் ஒவ்சைாரு ்பாகம் 

மறறும் செயவை கடடுப்்படுத்தவும், 
இயக்கவும் சதாவை சதாடரபு 
உதவுகிைது.

 2. வமற்பாரவை (Supervisory)
  மனிதன், மனித இயந்திரத்திறகு 

ச்பாதுைான நகரவுகள் அல்ைது 
நிவை மாறைங்கவை கடடவை மூைம் 
்பணிக்கிைார.  இக்கடடவைவய ச்பறறு, 
இயந்திர மனிதன் அதன் இயக்கிகளின் 
குறிப்பிடட இயக்கங்கவை முடிவு 
செயகிைது.

 3. ்பணிமவன தானியங்கி (Workshop 
Automation)

  மனிதன், மனித இயந்திரத்திறகு 
வைவைக்கான கடடவைவய 
்பணிக்கிைார.

 4. தாவன இயங்குதல் (Automation)
  மனித இயந்திரம், மனித செயல்்பாடு 

இல்ைாமல் அவனத்து ்பணிவயயும் 
உருைாக்கி, பூரத்தி செயயும் திைவன 
ச்பறைது.

10.9  பதோழில் துண்றயில் 
மனித இயந்திரம் 
�யன்�டுததுவதறகோன 
குறிகநகோள்கள்

 1. உற்பத்தி வநரத்வத குவைக்க
 2. சதாழிைாைரகளின் எண்ணிக்வக 

மறறும் வதவைவய குவைக்க
 3. ச்பாருடகளின் தரத்வத உயரத்த
 4. உற்பத்தி திைவன அதிகரிக்க
 5. ்பணிப்ச்பாருடகவை உற்பத்தி செயயப் 

்பயன்்படும் செயல்முவைகவை 
வமம்்படுத்த.

உருைாக்கினர.  1961 ஆம் ஆண்டில் சதாழில் 
துவையில் ்பயன்்படுத்தக் கூடிய மனித 
இயந்திரம் அசமரிக்காவில் உள்ை நியூ சஜரசி 
சஜனரல் வமாடடாரஸ ஆடவடா சமாவ்பல் 
சதாழிறொவையில் ்பயன்்பாடடுக்கு ைந்தது.

எந்திரவியலின் தந்ணத
ஜாரஜ் ொரைஸ சடவைால் ஜீனியர (பிப்ரைரி 
20, 1912 – ஆகஸடு 11 2011) என்்பைர மனித 
இயந்திரத்வத முதன் முதலில் உருைாக்கியைர 
ஆைார. இயந்திர 
ம னி த வ ன 
சதாழிறொவைகளில் 
உற்பத்தி வைவைக்கு 
முதன் முதலில் 
்பயன்்படுத்தியைரும் 
இைவர.

10.8 மனித இயந்திரம் வணரயண்ற

joint 2

joint 1

Link 1
Link 2

End of arm

Ground
Base

Link 0

மனித இயந்திரம் ைவரயவை

மனித நடைக்வககவை வ்பான்வை 
செயல்்படக்கூடிய மனித இயந்திரம் 
்பல்வைறு சதாழில்நுட்பங்கள் மூைம் 
உருைாக்கப்்படடு ்பயன்்படுத்தப்்படுகின்ைன.  
மனித இயந்திரம் ஆங்கிைத்தில் 
வராவ்பாட (Robot) என்ைவைக்கப்்படுகிைது.  
சதாழில் துவை மறறும் ஆ்பத்தான 
செயல்்பாடு மிகுந்த இடங்களில் உற்பத்தி 
செயல்முவைகளுக்காக மனிதவன 
வ்பான்வை செயைாறை மனித இயந்திரங்கள் 
்பயன்்படுகிைது.
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21

மனித இயந்திரம்

அவமப்பு 
அடிப்்பவட

அசசு ஒருங்கிவணப்பு அடிப்்பவட

்பணிப் 
ச்பாருள் அசசு 

அடிப்்பவட
வகாண 

ைடிை அசசு 
அடிப்்பவட

ஆஅ

1.  உதிரி்பாகங்கவை 
இவணக்கும் மனித 
இயந்திரம்

2.  சைல்டிங் செயயும் மனித 
இயந்திரம்

3.  கனரக மனித 
இயந்திரம்

4.  கனரக மனித 
இயந்திரம்

5.  மருத்துைமவனயில் 
்பயன்்படும் மனித 
இயந்திரம்

6.  சுத்தம் செயயும் மனித 
இயந்திரம்

7.  விைொய மனித 
இயந்திரம்

8.  வீடடு வைவைகவை 
செயயும் மனித 
இயந்திரம்

9.  மருத்துை 
சதாழிறொவையில் 
்பயன்்படும் மனித 
இயந்திரம்

10.  நாவனா மனித 
இயந்திரம்

்பயன்்பாடு அடிப்்பவட

அடிப்்பாக அசசு 
அடிப்்பவட

செவ்ைக 
ைடிை அசசு 
அடிப்்பவட

வமறவகாள் அசசு 
அடிப்்பவட

உருை அவமப்பு 
அடிப்்பவட

10.10  மனித இயந்திரததின் 
�ன்ணமகள்  
(Advantages of Robot)

 1. கனமான ச்பாருடகவை தூக்கி இடம் 
மாறைம் செயய

 2. அசுத்தமான கழிவுப்ச்பாருடகவை 
சுத்தப்்படுத்த

 3. அ்பாயகரமான சூழ்நிவைகளில் 
(சைள்ைம், தீ வி்பத்து, கடடிட இடி்பாடு, 
பூகம்்பம்) மீடபு ்பணியில் ஈடு்பட

 4. சதாழிறொவைகளில் உற்பத்தி 
்பணிவய வமறசகாள்ை

 5. ச்பரிய, கனமான இயந்திரப்்பாகங்கள் 
மறறும் ைாகன உதிரிப்்பாகங்கள், 
சதாழிறொவை மறறும் ைாகன 
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சதாழிறொவைகளில் இவணத்து 
பூடடுைதறகு

 6. சதாழிறொவைகளில் உற்பத்தி 
செயயப்்படும் ச்பாருடகவை ச்படடிகளில் 
திணித்து ஏறறுமதி செயய

 7. ஓரிடத்திலிருந்து மறசைாரு இடத்திறகு 
ச்பாருடகவை எடுத்துச செல்ை

 8. மருத்துை அறுவை சிகிசவெ 
வமறசகாள்ைப்்படும் இடங்களில்

 9. ஆயத தைைாட சதாழிறொவைகளில் 
ஆ்பத்து மிகுந்த ஆயுதங்கவை 
வகயாளுைதறகும்

 10. ம ரு த் து ை  ஆ ய வு க வ ை 
வமறசகாள்ைப்்படும் இடங்களிலும்

 11. அதிக அைவிைான ச்பாருடகவை 
உ ற ்ப த் தி  ச ெ ய ய ப் ்ப டு ம் 
சதாழிறொவைகளில், ச்பாருடகவை 
வகயாளுைதறகும் மனித இயந்திரம் 
்பயன்்படுகிைது.

குண்றகள்
�	மனித இயந்திரங்கவை நிறுை ஆரம்்பம் 

மறறும் சதாடர செைவினங்கள் மிக 
அதிகம்.

�	மனித இயந்திரங்கள் ்பயன்்படுத்துைதால் 
மனிதரகளுக்கு வைவையின்வம 
ஏற்படுகிைது.

�	குறிப்பிடட எல்வைக்கு அப்்பாற்படட மனித 
இயந்திரங்கவை அைெர காைங்களில் 
செயல்்படுத்துைதில் கடினம்.

10.11  மனித இயந்திரததின் முககிய 
கூறுகள் (Elements of Robot)

மனித இயந்திரங்கள் கீழ்க்கண்ட மூன்று 
முக்கிய கூறுகவை சகாண்டுள்ைது.
 1. இயந்திரவியல் கூறுகள் (Mechanical 

Elements)
 2. மின்னியல் கூறுகள் (Electrical 

Elements)
 3. கணினி நிரைாக்க குறியீடு (Computer 

Program Symbols)

வமறகண்ட மூன்று கூறுகவை 
அடிப்்பவடயாக சகாண்டு மனித 
இயந்திரமானது செயல்்படுகிைது.

10.12 அசிநமோவ் விதிகள் 
மனித இயந்திரத்தின் அடிப்்பவட 
சகாள்வககைாக ‘அசிவமாவ்’ என்்பைர 
சிை அடிப்்பவட விதிகவை ைகுத்துள்ைார.  
அதன்்படி
 1. ஒரு இயந்திர மனிதன், ஒரு மனிதவன 

காயப்்படுத்த கூடாது.
 2. செயைறை நிவையில் உள்ை ஒரு 

மனிதனக்கு தீங்கு விவைவிக்க 
அனமதிக்க கூடாது.

 3. ஒரு இயந்திர மனிதன், மனிதனால் 
சகாடுக்கப்்படட கடடவைகவை மடடும் 
செயல்்படுத்த வைண்டும். அத்தவகய 
கடடவைகள் எவதயும் ்பாதிக்கக்கூடாது.

 4. முதல் விதி அல்ைது இரண்டாைது 
விதியுடன் முரண்்படாத ைவர ஒரு 
மனித இயந்திரம் அதன் சொந்த 
இருப்வ்ப ்பாதுகாக்க வைண்டும்.

10.13  மனித இயந்திரததின் 
நதணவகள்

 1. உற்பத்தி செயயும் ச்பாருடகளின் 
தரத்வத வமம்்படுத்த

 2. உற்பத்தி வநரத்வத குவைக்க

ஐசக அசிநமோவ்  
(1920-1992)
ஐெக் அசிவமாவ் என்்பைர 
அசமரிக்க எழுத்தாைர மறறும் 
்பாஸடன் ்பல்கவைகைகத்தின் 
உ யி ர - வ ை தி யி ய லி ன் 
வ்பராசிரியராக ்பணிபுரிந்தைர. 
இ ை ர  அ றி வி ய ல் 
கண்டுபிடிப்புகள் ெம்மந்தமான 
500க்கு வமற்படட புத்தகங்களுக்கு ஆசிரியராக 
இருந்துள்ைார. மனித இயந்திரத்திறகான 
அடிப்்பவட விதிகவை ைகுத்தைர இைவர. அது 
இைரின் ச்பயரால் “அசிவமாவ் விதிகள்” என 
அவைக்கப்்படுகிைது.
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�யன்�ோட்டு அடிப�ணட  
(Based on Application System)
�	உதிரி ்பாகங்கவை இவணக்கும் மனித 

இயந்திரம்
�	சைல்டிங் செயயும் மனித இயந்திரம்
�	கனரக மனித இயந்திரம்
�	ராணுை மனித இயந்திரம்
�	மருத்துை மவனயில் ்பயன்்படும் மனித 

இயந்திரம்
�	சுத்தம் செயயும் மனித இயந்திரம்
�	விைொய மனித இயந்திரம்
�	வீடடு வைவைகவை செயயும் மனித 

இயந்திரம்
�	நாவனா மனித இயந்திரம்

அச்சு ஒருங்கிணணெபபு முண்ற 
(Coordinate System)
�	Cartesian coordinate system
�	Cylindrical coordinate system
�	Spherical coordinate system
�	Jointed-arm
�	SCARA

10.15  மனித இயந்திரததின் 
�யன்�ோடுகள்

 1. ச்பரும்்பாைான மனித இயந்திரங்கள் 
மனிதரகைால் முடியாத மிக 
அ்பாயகரமான செயல்கவை செயய 
்பயன்்படுகிைது.

 2. சைடிகுண்டு உள்ை ஒரு 
கடடிடத்திறகுள் செல்ைவும், மீடபு ்பணி 
வமறசகாள்ைவும் ்பயன்்படுகிைது.

 3. கனரக சதாழிறொவைகள், ைாகன 
சதாழிறொவைகள், மிக அதிக அைவில் 
உணவுப் ச்பாருடகவை உற்பத்தி 
செயயும் சதாழிறொவைகள் வ்பான்ை 
இடங்களில் மனித இயந்திரம் 
்பயன்்படுத்தப்்படுகிைது.

 3. வீணாகும் ச்பாருடகள் மறறும் 
கழிவுகவை குவைக்க

 4. தயாரிப்பு ச்பாருடகளின் அைவுகளில் 
மாறைம் நிகைாதிருக்க

 5. விவை உயரவை குவைக்க
 6. ெந்வதயில் உற்பத்தி அைவை 

அதிகரிக்க
 7. உவைப்பு ்பறைாக்குவைவய வ்பாக்க

மனித இயந்திரம் பசயல்�டும் விதம்
மனித இயந்திரம் செயல்்படும் விதங்கவை 
மூன்று பிரிவுகைாக ைவகப்்படுத்தைாம்.
 1. மனித இயந்திரம் சைளிப்புை உணரி 

(Sensor) மூைம் சூைவை உணரும்.  
்பாரவை மூைம், குரல் மூைம், சதாடுதல் 
மூைம் மறறும் அருகாவமயில் 
இருத்தல் மூைமாக சைளிப்புை சூைவை 
உணரும்.

 2. மனித இயந்திரம் உணரி மூைம் 
ச்பைப்்படட தகைல் அடிப்்பவடயில் 
முடிசைடுக்கும் தன்வம சகாண்டது.

 3. மனித இயந்திரம் உணரி மூைம் 
ச்பைப்்படும் தகைவைக் சகாண்டு எந்த 
்பணிவய முதலில் செயய வைண்டும் 
என்ை முடிவை எடுக்கும்.

10.14  மனித இயந்திரததின் 
வணககள்

மனித இயந்திரங்கள் இரண்டு ைவகயான 
அடிப்்பவடயில் இயங்குகிைது.
 1. அவமப்பு அடிப்்பவட (Based on 

Structure System)
 2. ்பயன்்பாடடு அடிப்்பவட (Based on 

Application System)
 3. அசசு ஒருங்கிவணப்பு முவை (Based 

on Coordinate System)
இைறவைக் சகாண்டு மனித இயந்திரங்கள் 
்பல்வைறு துவைகளில் ்பயன்்படுத்தப்்படுகிைது.
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10.16  மனித இயந்திரததின் 
�ோகங்கள்

 1. கடடுப்்பாடடு கருவி (Controller)
  க ணி னி  ச ம ன் ச ்ப ா ரு ை ா ல் 

இயங்கும் இந்த கடடுப்்பாடடு கருவி, 
மனித இயந்திரத்தின் மூவை 
என்ைவைக்கப்்படுகிைது.

 2. இயந்திர ்பாகங்கள்
  வ ம ா ட ட ா ர க ள் ,  பி ஸ ட ன் கள் , 

கிரிப்்பரஸ, ெக்கரங்கள், மறறும் 

மனித இயந்திரத்வத நகரத்துதல், 
பிடித்தல், திருப்புதல், உயரத்துதல் 
வ்பான்ை  செயல்கவை செயய உதவும் 
்பறெக்கரங்கள்.

 3. உணரி (Sensor)
  மனித இயந்திரத்தின் உடவை 

சுறறியுள்ை ்பகுதியில் உள்ை உணரி 
்பல்வைறு கடடவைகவை உள்ைாங்கி 
கடடுப்்பாடடு கருவிக்கு எடுத்து செல்லும் 
முக்கிய ்பாகமாகும்.

XII BME_Tamil version CHAPTER 10.indd   198 1/12/2022   3:40:04 PM



1 9 9பாடம் 10 தானியங்கியியல் மற்றும் எந்திரனியல் (Automation and Robotics)

(a) Polar

(d) Jointed-arm

(e) Scara

(c) Cartesian(b) Cylindrical

Robot Coordinate System

பசயல்�ோடுகள்
�	வராவ்பா ச்பாம்வமகவை ைாங்கி, அதன் உறுப்புகவை பிரித்து மறறும் வெரக்க ்பயிறசி 

அளித்தல்.
�	வரா்பாவில் உறுப்புகள் எவ்ைாறு இயங்குகிைது என்ை சதாழில்நுட்பத்வத மாணைர 

அறிந்து சகாள்ளுதல்.
�	அலுைைகம் மறறும் வீடுகளில் உள்ை மின்ொர ொதனங்கவை வகவ்பசி மூைம் எப்்படி 

இயக்குைது என்்பவத மாணைர அறிய செயதல்.

10.17  மனித இயந்திரம் தயோரிககப �யன்�டும் ப�ோருட்கள்
 1. ்பாலிஸடிரின்
 2. Plexiglass
 3. திடமான PVC
 4. ABS பிைாஸடிக்

 5. ்பாலி கார்பவனட
 6. ்பாலி எத்திலீன் மறறும் ்பாலிப்பு 

வராப்பிலீன்
 7. வநைான்.
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�குதி  -  அ 1 மதிப்ச்பண்
சரியோன விணடணய நதர்ந்பதடுதது எழுதுக.
 1. ‘வமயப்்படுத்தப்்படட கடடுப்்பாடடு 

தானியங்கி முவை’ என்்பது கீழ்கண்ட 
முவை ஆகும்.

  அ)கடடிட தானியங்கி முவை
  ஆ)சதாழிறதுவை தானியங்கி முவை
  இ)நிவையான தானியங்கி முவை
  ஈ)்பகுதி தானியங்கி முவை
 2. மனித இயந்திரத்தின் அடிப்்பவட 

சகாள்வககவை ைகுத்தைர
  அ) அசிவமாவ்
  ஆ) செக்வடர
  இ) ஜாரஜ் சடவில்
  ஈ) வஜாெப் ரங்கல் ச்பரசஜர
 3. ‘மனித இயந்திரத்தின் மூவை’ என்று 

அவைக்கப்்படும் ்பாகத்தின் ச்பயர 
  அ) உணரி
  ஆ) கடடுப்்பாடடு கருவி
  இ) பிஸடன்
  ஈ) ்பறெக்கரங்கள்
 4. மனித இயந்திரத்தில், ்பல்வைறு 

கடடவைகவை உள்ைாங்கி, 
கடடுப்்பாடடு கருவிக்கு எடுத்து செல்லும் 
முக்கிய ்பாகத்தின் ச்பயர

  அ) கடடுப்்பாடடு கருவி
  ஆ) ்பறெக்கரங்கள்
  இ) உணரி
  ஈ) பிஸடன்

வினோககள்
�குதி  -  ஆ 3 மதிப்ச்பண்
ஓரிரு வரிகளில் விணடயளி
 5. தானியங்கியியல் (Automat ion) 

என்ைால் என்ன?
 6. தானியங்கியியல் ைவககள் யாவை?
 7. கடடுப்்பாடடு அடிப்்பவடயில் இயங்கும் 

தானியங்கி முவைகள் யாவை?
 8. ்பயன்்பாடு அடிப்்பவடயில் இயங்கும் 

தானியங்கி முவைகள் யாவை?
 9. மனித இயந்திரம் எதறகுப் 

்பயன்்படுகிைது?

�குதி   -  இ 5 மதிப்ச்பண்
ஒரு �கக அளவில் விணடயளி
 10. சதாழில் துவையில் தானியங்கியியல் 

எ ந் த  க ா ர ண ங் க ளு க் க ா க 
வதவைப்்படுகிைது?

 11. தானியங்கியியலின் ்பயன்்பாடுகள் 
யாவை?

 12. மனித இயந்திரத்தின் வதவைகள் 
யாவை?

�குதி   -  ஈ 10 மதிப்ச்பண்
விரிவோன விணடயளி
 13. தானியங்கியியலின் நன்வமகள் 

மறறும் குவைகவை விைக்குக?
 14. மனித இயந்திரத்தின் ்பாகங்கவை 

விைக்குக?  மனித இயந்திரம் 
தயாரிக்கப் ்பயன்்படும் ச்பாருடகள் 
யாவை?
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மோதிரி வினோததோள்

காைம் : 2.30 மணி மதிப்ச்பண் : 90

�குதி  -  அ
சரியோன விணடணயத நதர்ந்பதடுதது எழுதுக (15X1=15)
 1. கவடெல் இயந்திரத்வதக் கண்டுபிடித்தைர
  அ) சென்றி மாடஸவை  ஆ)எலிசைடனி
  இ) வஜம்ஸ நாஸமித்  ஈ) வமக்வகல் ுஃ்பாரவட

 2. ெரிவு உருவை செயய ்பயன்்படும் ்பாகம்
  அ) குறுக்கு நழுவி ஆ) காம்்பவுண்டு சரஸட இ) வெடில் ஈ) ஏப்ரான்

 3. துவையிடும் அைகின் உதடடு ெரிவுக்வகாணம்
  அ) 590 ஆ) 1180 இ) 120 முதல் 150 ைவர ஈ)1350

 4. துவையிடும் அைகில் உள்ை ்பள்ைத்தின் ச்பயர
  அ) V – ைடிை ்பள்ைம் ஆ) U – ைடிை ்பள்ைம்
  இ) சுருள் ைடிை ்பள்ைம்  ஈ) வநர ைடிை ்பள்ைம்

 5. உருைவமக்கும் இயந்திரத்தில் செயயும் வைவை
  அ) கவடெல்  ஆ)துவையிடுதல் இ) இவைத்தல்  ஈ) மவரயிடுதல்

 6. வைகமாக திரும்்ப செயயும் இயந்திர நுட்பத்தின் மூைம் முன்னம் பின்னம் நகரும் ்பாகம்
  அ) ்பணிவமவட ஆ) திமிசு  இ) வெடில் ஈ) குறுக்கு நழுவி

 7. உைர அவரப்புச செயலின் வ்பாது ஏற்படும் சைப்்பத்தின் அைவு
  அ) 200 C ஆ) 10000 C இ) 20000C  ஈ) 120000C

 8. அதிக கடினத்தன்வமயுவடய இயறவகயான கடின அவரப்புத் தூள்
  அ) மணல்  ஆ) எமரி   இ) வைரம் ஈ) சகாரண்டம்

 9. மில்லிங் இயந்திரத்தில் சைடடுக்கருவிகள் ச்பாருத்தப்்படும் ்பாகம்
  அ) தூண் ்பாகம் ஆ)சுைறறி இ) உசசிக்வக ஈ) சுைல் தண்டு

அடிப�ணட இயந்திரவியல் - கருததியல்

மாதிரி வினாத்தாள்
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 10. ்பணிவமவட நகரும் தூரத்வதக் கடடுப்்படுத்த உதவும் ்பாகம்
  அ) வெடில்  ஆ) திவெமாறறி
  இ) குறுக்கு நழுவி ஈ) செங்குத்து ஊடட மவர தண்டு

 11. ஆண்டுக்கு ஒரு முவை செயயும் ்பராமரிப்பு
  அ) ைைக்க ்பராமரிப்பு
  ஆ) தடுப்பு ்பராமரிப்பு
  இ) இயந்திரம் செயைறறு வ்பான வ்பாது வமறசகாள்ளும் ்பராமரிப்பு
  ஈ) ச்பரும்்பழுது ்பராமரிப்பு

 12. பிைாஸடிக் நிவை சைல்டிங் என்்பது 
  அ) அழுத்த சைல்டிங் ஆ)அழுத்தமில்ைா சைல்டிங்
  இ) உருகிய நிவை சைல்டிங் ஈ)ஆரக் சைல்டிங்

 13. இம்ச்பல்ைர எந்த ்பம்பில் உள்ைது
  அ) முன்னம் பின்னம் இயங்கும் ்பம்பு ஆ)கியர ்பம்பு
  இ) வமய விைக்கு ்பம்பு ஈ)வைன் ்பம்பு

 14. IC என்்பதன் விரிைாக்கம்
  அ) Information Control   ஆ)Instruction Control 
  இ) Internal Control ஈ) Integrated Circuit

 15. ‘மனித இயந்திரத்தின் மூவை’ என்று அவைக்கப்்படும் ்பாகத்தின் ச்பயர
  அ) உணரி ஆ) கடடுப்்பாடடு கருவி இ) பிஸடன் ஈ) ்பறெக்கரங்கள்

�குதி    -  ஆ
எணவநயனும் �தது வினோககளுககு ஓரிரு வரிகளில் விணடயளி (10X3=30)
 16. கவடெல் இயந்திரத்தின் ‘சுைல் விடடம்’ என்ைால் என்ன?
 17. பின்்பக்க ்பல்லிவணயின் ்பயன் யாது?
 18. ஆரம் ைழி நகரும் துவையிடும் இயந்திரத்தின் சிைப்பு அம்ெங்கள் மூன்றிவனக் கூறுக.
 19. துவையிடும் இயந்திரத்தில் ‘சைடடும் வைகம்’ என்்பவத ைவரயறு?
 20. கிைாப்்பர ்பாக்சின் ்பயவனக் கூறுக?
 21. வமயமில்ைா அவரப்பு செயல் என்ைால் என்ன?
 22. மில்லிங் என்ைால் என்ன?
 23. குறியீடு தவையின் ைவககள் யாவை?
 24. ்பராமரித்தலின் ைவககள் யாவை?
 25. வகஸ சைல்டிங்கின் மூன்று ைவக தீசசுடரகள் யாவை?

மாதிரி வினாத்தாள்
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 26. வமய விைக்கு ்பம்பின் ்பயன்கள் யாவை?
 27. உள்ளீடு ஏறகும் அைகின் ்பணிகள் யாவை?
 28. ்பயன்்பாடவட அடிப்்பவடயாகக் சகாண்டு இயங்கும் தானியங்கி முவைகள் யாவை?

�குதி   -  இ
எணவநயனும் ஐந்து வினோககளுககு ஒரு �கக அளவில் விணடயளி   (5X5=25)
 29. டரட வைத்திறகும், வகப்ஸடன் வைத்திறகும் உள்ை வைறு்பாடுகள் ஏவதனம் ஐந்திவனக் 

கூறுக.
 30. துவையிடும் இயந்திரத்தின் அைவை எவ்ைாறு குறிப்பிடுைாய?
 31. உருைவமக்கும் இயந்திரத்தின் ைவககவை ைரிவெப்்படுத்துக.
 32. அவரப்பு ெக்கரத்வத ‘சீர செயதல்’ ்பறறி ்படத்துடன் விைக்குக?
 33. ொதாரண மில்லிங் இயந்திரத்திறகும், அவனத்திறகும் ஏறை மில்லிங் இயந்திரத்திறகும் 

உள்ை வைறு்பாடுகள் யாவை?
 34. கிரீஸ மூைம் உயவிடல் ்பறறி ்படம் ைவரந்து விைக்குக?
 35. வகஸ சைல்டிங் ொதனங்கள் இரண்டிவன ்படத்துடன் விைக்குக?

�குதி   -  ஈ
விரிவோன விணடயளி (2X10=20)
 36. கவடெல் இயந்திரத்தின் ்படம் ைவரந்து ்பாகங்கவை குறிக்க?

(அல்ைது)
  துவையிடும் இயந்திரத்தில் ‘சுைறறி’ இயங்கும் விதத்வத ்படத்துடன் விைக்குக.

 37. உருைவமக்கும் இயந்திரத்தில் ்பணிப்ச்பாருவை பிடிக்கும்    முவைகள் இரண்டிவன 
்படத்துடன் விைரி?

(அல்ைது)
  மில்லிங் சைடடுக் கருவியின் ்படம் ைவரந்து, முக்கிய ்பாகங்கவையும், வகாணங்கவையும் 

விைக்குக.

மாதிரி வினாத்தாள்
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சி. இரவி
எண்.3 ்பாபு நகர, வஜாைார வ்படவட,
வைலூர மாைடடம் - 635851

கல்விததகுதிகள்
�	1987 மாரச – 10 ஆம் ைகுப்பு வதரசசி அரசு ஆண்கள் வமல்நிவைப்்பள்ளி வஜாைார வ்படவட.
�	1989 ஏப்ரல் – 12 ஆம் ைகுப்பு வதரசசி (ச்பாது இயந்திரவியல் பிரிவு) அரசு ஆண்கள் 

வமல்நிவைப்்பள்ளி நாடைம் ்பள்ளி வைலூர மாைடடம் 635852. 
�	1993 மாரச – B.Sc (கணிதம்)  வதரசசி மஜ்ெருல் உலும் கல்லூரி ஆம்பூர.

�ணி அனு�வம்
�	1994 – 1997 J.T.C சநடசைாரக் நிறுைனத்தில் உதவியாைர ்பணி.
�	1997 – 2003 சிங்கப்பூரில் தனியார கடடுமான நிறுைனத்தில் உதவியாைர ்பணி.
�	2003 – 2010 சுய சதாழில் (செங்கல் சதாழிறொவை) மறறும் RK இன்டரவநஷனல் 

பிவரவைட லிமிசடட நிறுைனத்தில் வமற்பாரவையாைர ்பணி.
�	2010 - 2016 Matrix Skill Development company சைளிநாடு கம்ச்பனிகளுக்கு ்பயிறசி 

அளித்து ஆடகவை அனப்பும் நிறுைனத்தில் வமற்பாரவையாைர ்பணி.
�	2016 முதல் CRS agarbathies company private limited Jolarpettai என்ை ஊதுைரத்தி 

தயாரிக்கும் கம்ச்பனி நடத்தி ைருகிவைன்.  இந்நிறுைனத்தில் தறவ்பாது 300 க்கும் வமற்படட 
ஊதுைரத்தி தயாரிக்கும் இயந்திரங்கவை ்பயன்்படுத்தி 500 க்கும் வமற்படட ந்பரகளுக்கு 
வைவைைாயப்பு  ைைங்கி உள்வைன்.

வமறகண்ட சதாழில்கவை நான் செயைதறகு எனக்கு அடிப்்பவடயாக இருந்தது என்னவடய 
ஆரம்்பக்கல்வியும், 11 மறறும் 12 ஆம் ைகுப்பில் நான் ்பயின்ை ச்பாது இயந்திரவியல் என்ை 
சதாழிறகல்வியும் மறறும் என்னவடய சதாழிறகல்வி ஆசிரியர திரு. சி.இரவிைரமன் 
அைரகளின் ஊக்குவிப்புவம காரணம் என்்பவத சதரிவித்துக் சகாள்கிவைன்.

உறுதிபமோழி 
வமவை சகாடுக்கப்்படடுள்ை அவனத்தும் உண்வம என்றும், எனது ்பணிகவை ஆரைத்துடனம் 
அரப்்பணிப்புடனம் செயது ைருகிவைன் என உறுதி அளிக்கிவைன்.

தங்கள் உண்வமயுள்ை,
(சி. இரவி)
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முன்னோள் மோணெவர்

அ.பசந்தில் குமோர், 
ஸ்ரீ ெக்தி இன்ஜினியரிங்,

A – 15, சிடவகா சதாழிறவ்படவட, 
வ்பஸ – 3, கிண்டி,

சென்வன – 600 032

கல்வி தகுதிகள்:
�	நான் திருைண்ணாமவை மாைடடம் ஆரணி நகரத்தில் உள்ை அரசினர ஆண்கள் 

வமல்நிவை ்பள்ளியில் 12ம் ைகுப்பு ச்பாது இயந்திரவியல் (தறவ்பாது – அடிப்்பவட 
இயந்திரவியல்) சதாழிறகல்வி ்பாடப்பிரிவில் 72% மதிப்ச்பண் ச்பறறு மாரச 1991ல் வதரசசி 
அவடந்வதன்.

�	செங்கல்்படடு மாைடடம், உத்திரவமரூரில் உள்ை மீனாடசி அம்மாள் ்பாலிசடக்னிக் 
கல்லூரியில் இயந்திரவியல் பிரிவில் D.M.E ்படித்து 76% ச்பறறு 1994ல் வதரசசி அவடந்வதன்.

�ணி அனு�வம்
�	1994 – 2007 ம் ஆண்டு ைவர இரு சிறிய நிறுைனங்களில் CNC இயந்திர ்பயிறசியாைராக 

ஆரம்பித்து, வமைாைராக ்பணிபுரிந்வதன்.
�	2007ம் ஆண்டு ஜப்்பான் நாடடிறகு சென்று ஓராண்டு காைம்   Design Engineer ஆக 

்பணிபுரிந்வதன்.
�	2008 – 2013 ஆம் ஆண்டு ைவர சென்வனயில் உள்ை அசமரிக்க நிறுைனத்தில் Design 

Engineer ஆக ்பணிபுரிந்வதன்.
�	2013 ம் ஆண்டிலிருந்து, ஸ்ரீ ெக்தி இன்ஜினியரிங் என்ை சிறிய நிறுைனத்வத சொந்தமாக 

ஆரம்பித்து நடத்தி ைருகிவைன். 
�	ஒழுக்கம் அயராத உவைப்பு, அரப்்பணிப்பு, வ்பான்ைைறவை ்பயிறறுவித்த எனது 

சதாழிறகல்வி ஆசிரியரகள் திரு. ்பைநிவைலு மறறும் திரு. வைல்முருகன் ஆகிவயாவர என் 
ைாழ்வின் உயரவுக்கு காரணம் என்்பவத சதரிவித்துசகாள்கிவைன்.

உறுதிபமோழி
வமவை சகாடுக்கப்்படடுள்ை அவனத்தும் உண்வம என்றும், எனது ்பணிகவை ஆரைத்துடனம் 
அரப்்பணிப்புடனம் செயது ைருகிவைன் என உறுதி அளிக்கிவைன்.

தங்கள் உண்வமயுள்ை,
(அ.செந்தில் குமார)
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M. சூர்யோ,
கைர வொம்ஸ டிடிவக நகர,
வமறகு தாம்்பரம்,
சென்வன 600 045. 

கல்வித தகுதிகள்
நான், திருைண்ணாமவை மாைடடத்தில் உள்ை ைந்தைாசி நகரில், அரசினர ஆண்கள் 
வமல்நிவைப் ்பள்ளியில் சதாழிறகல்விப் ்பாடப்பிரிைான ச்பாது இயந்திரவியல் (தறவ்பாது 
அடிப்்பவட இயந்திரவியல்) பிரிவில் இரண்டு ஆண்டுகள் ்படித்து வதரசசி ச்பறவைன்.
பின்பு சென்வனயில் உள்ை ்பாரத் சதாழில்நுட்பக் கல்லூரியில் (நிகரநிவை ்பல்கவைக்கைகம்) 
இைங்கவை சதாழில்நுட்பவியல் (B.Tech) (கடடிடவியல்) நான்கு ஆண்டுகள் ்படித்து 65% 
மதிப்ச்பண்கள் ச்பறறு 2015ல் வதரசசி ச்பறவைன்.

�ணி அனு�வம்
2015ம் ஆண்டு பிரஸடிஜ் கம்ச்பனியுடன் இவணந்து மனித ைைம் வதரந்சதடுக்கும் 
கம்ச்பனிவய ஆரம்பித்வதன். 2016 – 2017ம் ஆண்டில் வமடைாக்கத்தில் உள்ை AGS 
கடடுமானக் கம்ச்பனியின் வகொ கிராண்ட (CASA GRAND) திடட்பணியில் வமைாைராக 
்பணிபுரிந்வதன். 2018ம் ஆண்டு ஏப்ரல் மாதத்திலிருந்து GS கடடுமானக் கம்ச்பனி ஆரம்பித்து 
சொந்தமாக நடத்தி ைருகிவைன்.

�யன்�ோட்டு தி்றணம
கான்கிரிடடில் ்பயன்்படுத்தப்்படும் சிசமண்டிறகு ்பதிைாக அவத ைலிவமயும், ஆயுவையும் 
சகாண்ட Fluorescent Light tube ்பவுடர என்ை ச்பாருவை ்பயன்்படுத்தி கடடுமானப் ்பணிகவை 
செயது ைருகிவைன். ைைக்கமாக ்பயன்்படுத்தும் கான்கிரீட கைவைவய விட இதன் ைலிவமயும், 
ஆயுளும் அதிகமாக உள்ைது.

�ணி ஈடு�ோடு
 1. கைப் ச்பாறியாைர
 2. கடடிட ைடிைவமப்பு

உறுதிபமோழி
வமவை சகாடுக்கப்்படடுள்ை அவனத்தும் உண்வம என்றும், எனது ்பணிகவை ஆரைத்துடனம் 
அரப்்பணிப்புடனம் செயது ைருகிவைன் என உறுதி அளிக்கிவைன்.

தங்கள் உண்வமயுள்ை
இடம்: சென்வன

M. சூரயா
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 1. “Elements of Workshop Technology” by S.K. Hajra choudhury and A.k.Hajra choudhury 
and Nirjhar Rry, Media promotors & publishers pvt. Ltd, Mumbai – 400 007.

 2. “Basic Mechanical Engineering” by T.S. Rajan New age International publishers, 3rd 
Edition.

 3. “Machine Tool Practices” by Richard R. Kibbe and Roland O.Meyer, John.E.Neely, 
Werren.T. White, 8th Edition, publisher Name.Pearson/practice Hall, vpper saddle 
River, New Jersey, Columbus, ohio.

 4. ‘Welding’ by A.C. Davies combridge low price Edition, 10th Edition.

 5. “Welding and welding Technology” by Richard.L. Little, Mc Graw Hill Education 
(India) Privated Ltd, New Delhi.

 6. “Fundamentals of Hydraulic Engineering” by Alan L.Prasuhn, Oxford Univercity press.

 7. “Pumps & Hydraulics” by Rex Miller, mark Richard Miller, Harry stewart published 
by wiley publishing Inc.

 8. “Hydraulics Laboratory Mannual” by S.K. likhi, New age International Publishers New 
Delhi – 110 002

 9. “Computer Numerical control Mechining and Turning centers” by Robert Quesada, 
published by pearson/prentice Hall, Upper saddle River, New Jersy, coloumbus, ohio.

 10. “Robotics and Industrial Automation” by R.K. Rajput, s.chand & company Ltd, Ram 
Nagar, New Delhi – 110 055

 11. “Automation and Human performance theory and applications” by Raja parasuraman 
and Mustapha Moulaua.  Published by Lawrence Erlbaum Associates publishers 
Mahwah, New jersey.

 12. “Robotics” by Ellen Thro published by Facts on File, Inc

நமறநகோள் நூல்கள்
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